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S.Nu.

Onerilen Tez Konusu Bashig

Onerilen Tez Konusu Ozeti

LLM Ajanlariile Yapay Zeka Tabanl Etkilesimli Yazilim Gelistirme
Platformu

Bu ¢alismada, blyuk dil modeli (LLM) ajanlarini kullanarak en az 3 programlama
dilini destekleyecek sekilde birim testleri (unit test), arayliz testleri ve girdi olarak
verilen kodun yorumlamasini yapabilecek bir platform gelistirilmesi
amagclanmaktadir. Gelistirilecek platform girdi olarak kod blogunu alacak ve
kullanicinin isterleri dogrultusunda (birim,arayiiz, kod yorumu) ¢ikti Gretecektir.

Gergek Zamanli Sensér Verilerinin islenmesi ve Analizi

Nesnelerin interneti (IoT) uygulamalarinda sensérlerden siirekli olarak biiyiik
miktarda veri toplanmakta ve bu verilerin gercek zamanl olarak islenmesi
gerekmektedir. Apache Kafka ve Apache Spark kullanilarak ger¢cek zamanli sensér
verilerinin islenmesi ve analiz edilmesi saglanilacaktir. islenen ve analiz edilen
verilen uygun formatta kullaniciya sunulacaktir.

Gergek Zamanli Analizlerle Sahte Haber Tespiti

Sosyal medya ve dijital platformlarda hizla yayilan sahte haberler, glivenilir bilgi
akisini tehdit eden 6nemli bir sorundur. Gercek zamanh veri analizi teknikleri
kullanilarak sahte haberlerin tespiti ve dogrulugunun degerlendirilmesi
saglanacaktir. Cikti olarak kullaniciya taranan haberler belirlenen formatta gikti
olarak sunulacaktir.

Yapay Zeka Destekli Konsept Gelistirme ve Gereksinim Taslagi
Hazirlama Asistani

Kurumsal is slireglerinde yeni operasyon, sistem ve strateji konseptleri olusturma
ve proje gereksinim belgelerini hazirlama konularinda yardimci olacak yapay zeka
destekli bir asistan gelistirmeyi amaglamaktadir. Yapay zeka asistani, mevcut
belgeleri, tarihsel verileri ve ortaya cikan trendleri analiz ederek konsept
olusturacak ve yonergeler dogrultusunda proje gereksinim taslaklarini otomatik
olarak hazirlayacaktir. Hazirlanan taslak rapor formatinda kullaniciya sunulacaktir.

Yapay Zeka Destekli Goriintii Kiymetlendirme ve Ongérii Sistemi

Bu tez calismasi, kesif, gbzetleme ve benzeri yontemlerle elde edilen verilerin
yapay zeka destekli gorlintli kiymetlendirme teknikleriyle analiz edilmesi ve ileriye
yonelik 6ngori yapabilmesi amaclanmaktadir. Sistem tarafindan yapilan éngoriler
aciklanabilir yapay zeka (explainable Al) ile nedensellik kurularak raporlanacaktir.

Yapay Zeka Destekli Kurumsal Yonetim ve Planlama Sistemi

Nobet planlamasi, ucus planlamasi, personel gérevlendirmesi, personel kariyer
plani ve personel siniflandirmasi gibi kurumsal sireglerin, coklu kisitlama kriterleri,
yasal mevzuat, yonerge ve genelgelere uygun olarak yapay zeka destekli bir
sistemle optimize edilmesi amaglamaktadir. Sistemin kullaniciya sundugu yénetim
ve planlama kararlarini aciklanabilir yapay zeka (explainable Al) teknikleri ile
nedensellik kurarak raporlayacaktir.

Yapay Zeka Destekli Yazi Dagitim Sistemi

EBYS (Elektronik Belge YOonetim Sistemi) Gzerinden gelen kurumsal yazismalarda,
birimlerin gorev ve sorumluluklari dikkate alinarak yazinin dagitimini yapabilen
yapay zeka destekli bir sistem gelistiriimesi amaglamaktadir. Gelen evrak, sistem
tarafindan analiz edilerek uygun oldugunu diisiindigl birimlere yazinin dagitimini
yapabilecektir. Dagitimi yapilan evrak ve iliskili oldugu birimler sistem tarafindan
kayit altinda tutulacak ve aciklanabilir yapay zeka (explainable Al) ile evrak - birim
eslesmesini neden yaptigini bu kayitta belirtecektir.

Yapay Zeka Destekli Kurumsal is Asistani

Yasal mevzuat, yonerge ve genelgelerle sirekli calisan birimlerin ihtiyac duydugu
bilgiye hizli ve dogru bir sekilde erisimini saglamak amaciyla, yapay zeka destekli
soru-cevap seklinde calisan bir asistan gelistirmeyi amaclamaktadir. Gelistirilecek
sistem, dogal dil isleme tekniklerini kullanarak sorulari anlayacak ve ilgili mevzuat,
yonerge ve genelgelerden en uygun yanitlari saglayacaktir. Ayrica, dékiiman
Uzerinden 6zet, bilgi notu ve sunum hazirlama yeteneklerinin olmasi da
belenmektedir.

Makine Ogrenmesi ile Desteklenen Omiir Devri Yénetimi ve Onleyici

Bakim Planlamasi

Lojistik alaninda ana sistemler ve sistem pargalari icin dGmir devri yonetimi ve
onleyici bakim planlarinin gelistirilmesini hedeflemektedir. Makine 6grenmesi
algoritmalariyla veriler analiz edilerek, sistemlerin dmiir devri, bakim ve onarim
performansi tahmin edilecek ve dnleyici bakim planlari olusturulacaktir.
Gelistirilecek olan sistem olusturdugu tahminleri ve planlari agiklanabilir yapay
zeka (explainable Al) ile nedensellik kurarak rapor formatinda kullaniciya
sunacaktir.

10

DeepFake ile Maniplle Edilmis Verinin Tespiti ve Siniflandiriimasi

Maniplle edilerek sentezlenmis veriyi yliksek dogrulukla tespit etme,
iliskilendirme ve karakterize etmek icin anlamsal algoritmalarin kullaniimasi
beklenmektedir.
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Ag trafiginde gerceklesen anormal durumlari saptamak icin yapay zeka

11 |Ag Trafigindeki Anormal Faaliyetlerin Gercek Zamanl Tespiti modellerinin gelistirilmesi beklenmektedir. Tespit edilen anormal durum olmasi
durumunda kullaniciya bilgi mesaji Gretecek ve kayit altinda tutulanacaktir.
Siper alasimlar, yiksek sicaklik dayanimi, oksidasyon direnci ve mekanik 6zellikler
gibi 6zelliklerle bilinir ve jet motorlari gibi kritik bilesenlerin imalatinda yaygin
12 Havacilik Uygulamalari igin Stiper Alasimlarin Yapay Zeka Destekli olarak kullanilmaktadir. Geleneksel olarak, sliper alasimlarin tasarimi ve tretimi
Uretimi karmasik ve zaman alici suiregler icermektedir. Bu tez ¢alismasi, bu siregleri
iyilestirmek icin derin 6grenme ve makine 6grenimi tekniklerinin nasil entegre
edilebilecegini arastirmayi hedeflemektedir.
o o . . Gorintl isleme teknikleri ile elde edilen verilerin, radar verileri ile birlestirilerek
Gorintl Isleme ve Radar Verilerinin Birlestiriimesiyle Hava . . . . . ) .
13 . . hava hedeflerinin daha dogru ve hizli bir sekilde tespit edilmesi ve siniflandiriimasi
Hedeflerinin Tespiti ve siniflandiriimasi . . i
(drone, iha, savas ucagl, helikopter vb.)
. Yapay zeka teknikleri kullanilarak internet Ortamindaki Meteorolojik ve
Internet Ortamindaki Meteorolojik ve Osinografik Verilerin p ¥z . .I ) I u. I_ I Iv Jkv
.. Lo . . Osinografik Verileri analiz edilerek anlamlandirimasi saglanacaktir. Anlamlandirilan
14 |[Kiymetlendirilerek Meteoroloji Osinogrofi(METOC)Mesajl . . o g
veriile harekat faaliyetleri yiriten unsurlara METOC mesajlari ile destek
Olusturulmasi .
saglanacaktir.
Yapay zeka teknikleri kullanilarak internet Ortamindaki Meteorolojik ve
15 internet Ortamindaki Meteorolojik ve Osinografik Verilerin Osinografik Verileri analiz edilerek anlamlandirimasi saglanacaktir. Anlamlandirilan
Kiymetlendirilerek Stiriklenen Mayin/Cisim Analizi Yapilmasi veri ile harekat faaliyetleri ylriten unsurlara destek vermek maksatli glinlik
mayin akinti analizleri yapilacaktir.
Yapay zeka teknikleri kullanilarak birliklerde yer alan sistem/cihazlarin iki ariza
arasl tekrar siiresinin hesaplanarak, miteakip 1 aylik periyot igin olasi ariza
zamanini kullaniciya ikaz etmesi, bu verilere istinaden bakim periyotlarina
.. .. Uncelleme ve ariza onariminda ihtiya¢ duyulan malzeme tedariki igin teklifte
16 |Birlik Ariza Onleme ve Oneri Sistemi g N e yag ety e " ¢
bulunmasi saglanarak birliklerin materyal etkinliginin (ist diizeyde tutulmasi
amaclanmaktadir. Kullaniciya Uretilen ariza 6nleme ve 6neri mesajlari kayit altinda
tutulacaktir. Olusturulan kayit dosyasinda verilen mesajlar aciklanabilir yapay zeka
(explainable Al) ile nedensellik iliskisi kurularak kayit altinda tutulacaktir.
Yangin Alarm Sisteminin ikazlanmasi durumunda hava akisini kesmek ve gemiyi
17 [Yanginile Micadelede Yapay Zeka Destegi sizmaz hale getirmek maksadiyla gemi personeli tarafindan icra edilen faaliyetlerin
yapay zeka destegiyle daha kisa siirede icra edilmesi amacglanmaktadir.
Sahadaki askeri birliklerin ve savunma sistemlerinin, mevcut konumlarindan hedef
noktaya dogru ilerlemesi gereken en kisa, en glivenli ve baglanti kalitesinin en
18 Gorev Kritik Sistemler i¢in Optimum ve Givenli Rotalarin Yapay Zeka |ylksek oldugu rotanin yapay zeka algoritmalari yardimiyla belirlenmesi
Teknikleri ile Belirlenmesi amaclanmaktadir. Olusturulan rotanin neden secildigi ve diger alternatif
rotalardan kiyasla neden tercih edilmesinin gerekliligi rapor formatinda kullaniciya
sunulacaktir.
Yapay Zeka Tabanli Yiksek Frekansta (HF) Haberlesmede Otomatik |Yapay zeka kullanarak degisen haberlesme kanal kosullarinda HF frekans bandinda
19 |Link Kurulumu (Al-Based Automatic Link Establishment (ALE) in HF  |verimli link kurulmasi (haberlesme kanalinin kurulmasi ve bu kanalin iyilestirilmesi)
Communication Scenarios) amaclanmistir.
Yapay zeka kullanarak kablosuz haberlesme kaynaklarinin (zaman planlama,
Yapay Zeka Tabanli Dinamik Kaynak Planlamasi (Al-Based Dynamic pay e ? y ) ) ( . p )
20 o . . frekans planlama, kirli kanallari algilayip kagma, dinamik gti¢ tiiketimi ayarlama,
Communication Resource Planning/Assigment) . . L .
vb.) dinamik kosullarda en iyi sekilde kullanilmasi amaglanmistir.
Yapay Zeka Tabanli ikincil Gzetleme Radarlarinda (Dost Diisman .
pay . . ( - ou3 . Yapay zeka kullanarak lkincil Gozetleme Radarlarinda (Dost Diisman Tanimlama
Tanimlama (Identification of Friend or Foe(IFF)) Karisik Isaret Cozme | _. . . .
21 ) . . Sistemleri) i¢ ice gecen cevaplari ve/veya kendi sorgusuna ait olmayan cevaplari
(Al-Based Garbling Handling and/or DEFRUITing in Secondary
i ayristirmasi amaglanmaktadir.
Surveillance Radars (SSR))
Yapay zeka kullanarak degisen kosullara gore ses sistemlerinde (kulakhk, baslk,
mikrofon, vb.) 6grenen glrilti engelleme yontemlerinin gelistirilmesi
Yapay Zeka Tabanli Ses Sistemlerinde Giirilti Engelleme (Al-Based ) 68 . ‘g 8 Y ) gellz .
22 . ] amaclanmistir. Gelistirilecek olan yazilim sayesinde arka planda istenmeyen
Noise Cancelling) s . o N
glriltuler giderilerek operasyon sirasinda iletisimin kalitesinin artiriimasi
amaclanmaktadir.
Cihazlar tGzerinde artan sensoérlerden otiri cihazlarda lretilen veri ciddi miktarda
Yapay Zeka Tabanli Sikistirma Algoritmalart (Al-Based Compression artmaktadir. Bu veriler de cihazdan bir merkeze ve/veya baska bir noktaya
23 pay ? & P tasinmaktadir. Yapay zeka kullanarak 6zellikle ug tarafta/cihazda (edge computing)

Algorithms)

yuksek yetkinlikli veri tiplerine 6zel gelistirilecek sikistirma algoritmalari
gelistirilerek haberlesme ylkiiniin 6nemli 6l¢lide disirilmesi amaglanmaktadir.
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24

Yapay Zeka Tabanli Kanal Durumuna Gore Dinamik Yonlendirme (Al-
Based Dynamic Channel Routing)

Yapay zeka teknikleri kullanilarak haberlesme trafigini degisen kanal kosullarina
gore dinamik olarak yonlendirilmesi amaglanmaktadir. Bu sayede, kanal
durumlarinin 6grenilip en iyi yonlendirmenin yapilabilmesi icin algoritma
gelistirilip, bu algoritmalarin cihazlar icinde gerceklenmesi hedeflenmektedir.

25

Yapay Zeka Tabanl Ethernet Anahtar ve/veya Yonlendiricilerinde
Trafik Yonetimi/Anomali Tespiti (Al-Based Ethernet Switch/Router
Traffic Management)

Yapay zeka kullanarak ethernet anahtar ve/veya yonlendiricilerinde trafigin
yonetilmesi, Ethernet anahtar ve yonlendiricilerinde istenmeyen trafigin
engellenmesi, kullanilmayan kapasitenin efektif olarak kullanilmasi ve bu
durumlarin degisen trafik paternlerine adapte olmasi amaclanmaktadir.

26

Yapay Zeka Tabanli Cihaz Kestirimci Bakimi (Al-Based Equipment
Predictive Maintenance)

Mevcut durumlarda cihazlarda beklenmeyen durumlar olustugunda SNMP tuzak
(trap) mesajlari olusturulmaktadir. Bu mesajlar cihazin sagligi hakkinda kullaniciya
bilgi vermekte ve bir sorun oldugunda uyarmaktadir. Yapay zeka kullanarak SNMP
tuzak (trap) mesajlarindan yola ¢ikarak cihaz 6zelinde olusabilecek problemlerin
onceden tespit edilip, gerekli 6nlemlerin alinmasi sistem/cihaz surekliligi agisindan
onem arz etmektedir. Bu problemi ¢6zecek yapay zeka tabanl bir algoritmanin
gelistiriimesi amaclanmaktadir.

27

Yapay Zeka ile Haberlesme Cihazlari icin Taktik Sahada Konum
Optimizasyonu

Bir kara haberlesme unsuruna veya bir iHA'ya entegre edilecek baz istasyonu veya
radyo link cihazinin taktik sahadaki konumu, hem haberlesme menzili hem de
sistem throughput'u agisindan 6nem tasimaktadir.Taktik sahada agin haberlesme
kalitesini iyilestirmek amaciyla konum degistirmesi mimkdin olan kullanicilarin
konumlarinin yapay zeka teknikleri ile optimize edilmesi amaglanmaktadir.

28

Yapay Zeka ile Dalga Sekli Parametrelerinin Ogrenilmesi ile Akilli
Karistirma

Karistirici havadan yapmis oldugu olgtimleri bir yapay zeka modeline girdi olarak
verir ve bunun karsihginda dalga seklinin kullanmis oldugu frekans bandini,
kullanilan sinyaldeki modilasyonu, bant genisligini, frekans atlama hizini, varsa
DSSS paternini, kullanilan eszamanlama kelimelerini, havaya periyodik olarak
yayinlanan yayinlarin periyodunu tespit eder.Yapay zeka teknikleri ile hedef dalga
sekli parametrelerinin 6grenilmesi ve 6grenilen parametreler kullanilarak hedef
dalga sekline yonelik akilli bir karistirma teknigi kullanilmasi amaglanmaktadir.

29

Yapay Zeka ile Karistirici Stratejisi Tespiti ve Akilli Karsi Tedbir

Yapay zeka teknikleri ile dlisman karistiricilarinin karistirma stratejisi
ogrenilerek kullanilan dalga seklinin tespit edilen stratejiye uygun sekilde
adapte edilmesi hedeflenmektedir. Alinan temel bant sinyali fiziksel
katmanda islenir ve bir yapay zeka modeline girdi olarak verilir. Bu model
sinyalin bir kismi veya tamaminin karistirici sinyalinden etkilenip
etkilenmedigini, karistirici sinyalinin tipini (tek ton, baraj, pargal vb), takipgi
karistirici olup olmadigini, takipgi karistici var ise tespit edilme siiresinin ne
oldugunu 6grenir. Bu bilgilere dayanarak dalga seklinin karisticidan
minimum 6lctde etkilenmesini saglayacak stratejinin ne olmasi gerektigine
karar verir. Bu yonde sinyalin bant genisliginin artirilip azaltiimasi,
modyulasyon ve kodlamanin degistirilmesi, hiizmenin daraltilip
genisletilmesi, atlama hizinin degistirilmesi, taklit yayinlar olusturulmasi,
kirli kanaldan kagilmasi gibi karsi 6nlemlerden en uygun olanlarini seger.

30

Yapay Zeka ile Cevresel Farkindalik ve Fiziksel Seviye
Parametrelerinin Dinamik Segimi

Yapay zeka teknikleri kullanilarak degisen fiziksel kosullarin ve kullanim
senaryosunun akilli bir sekilde 6grenilerek fiziksel seviye parametrelerinin
dinamik ve kullanici bazli olarak secilmesi amaglanmaktadir.

31

Yapay Zeka ile Hareketli kullanici Terminallerinin Takibi ve
Hiizme Yonlendirme Adaptasyonu

Taktik sahada hareketli kullanici terminallerin konumlarinda meydana gelen
degisimlerin yapay zeka teknikleri kullanilarak takip edilmesi ve hiizme
yonlendirme mekanizmasinin bu takibe gore adapte edilmesi
hedeflenmektedir.

32

Yapay Zeka ile Cizelgeleme Optimizasyonu

Kullanicilarin trafik modelleri, baglanti kosullari ve servis gereksinimleri
yapay zeka tarafindan 6grenilerek gizelgeleme optimizasyonu yapilmasi
amaclanmaktadir.

33

MANET Aglarda Yapay Zeka ile Yiik Dengeleme Amagli Rota
Yoénetimi

MANET aglarda dinamik trafik modelleri yapay zeka teknikleri ile
Ogrenilerek yiik dengeleme amacglanarak rota yonetimi optimizasyonu
yapilmasi hedeflenmektedir.
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Sirket ici akislardaki veri seti analizi ve bu veri setine bagli slire, proje
bitis tahminlemesi

Sdrec¢ adimlarinin gerceklesme sikhigl, siireleri ve etkileri detayli olarak
incelenecektir. Bu bilgiler kullanilarak stireclerin farkli kombinasyonlarinin tahmini
bitis streleri hesaplanacak ve analiz edilecektir. Bu analizler, siireglerin optimize
edilmesi ve olasi gecikmelerin dnceden tespit edilmesi amaglanmaktadir.

35

Radar EH Sistemleri icin Yapay Zeka Destekli Yayin Listesi Olusturma

Radar EH sistemleri tarafinda tretilen Darbe Tanimlayici Kelimelerden ve/veya
Darbe Dizisi Raporlarindan yapay zeka algoritmalari ile Yayin Listesinin
olusturulmasi, tehditlerin niyetinin tahmin edilmesi amaglanmaktadir.

36

Super-resolution teknikleri ile Sentetik Agiklikl Radar (SAR) goriinti
¢OzUnUrligunin iyilestirilmesi

SAR gorintisi tzerinden tespit ve siniflandirma model dogruluklarinin
iyilestirilmesi amaciyla derin 6grenmeye dayali yontemler ile gériintli uzamsal
¢OzUnurlGgunin iyilestirilmesi amaglanmaktadir.

37

Calisma Zamaninda Bellek ve islemci Kullanimi Durumlarinin Yapay
Zeka ile Analiz ve Kestirimi

Sistem gorev yazilimlarinin islevlerini yerine getirebilmesi icin ¢calisma zamaninda
bellek ve islemciyi etkin bir sekilde kullanmasi gerekmektedir. Bu ¢alisma ile bellek
kagaklarinin, bellege eszamanli erisimin yol actigi fonksiyonel hatalarinin, islemci
glcinin asir kullanimina sebep olacak durumlarin analiz, tespit ve kestiriminin
yapay zeka ile gerceklestirilmesi hedeflenmektedir.

38

Haberlesme Bandinda Spektrum izleme, Sinyal Tespit, Sinyal
Ayristirma

Haberlesme bandinda yogun olarak kullanilan frekans araliklarinda sinyal tespiti
hedeflenecektir. Spektrumda farkl gliclerde, birbirine ¢cok yakin veya (st Uste
binmis olan sinyallerin yapay zeka teknikleri ile birbirinden ayrilmasi ve ayri ayri
tespit edilerek parametrelerinin belirlenmesi gerceklenecektir.

39

Goriunttiden Hedef Tespit, Teshis ve Tanima

Elektro-optik trinlerinde hedef tespiti ve taninmasi amaciyla yapay zeka
algoritmalarindan faydalanilmasi amaglanmaktadir.

40

Optik pasif kirinimlayici ve elektronik sinir aglari kullanarak gercek
zamanli goriintl sliper iyilestirme

Dislik ¢ozunurliikl FPA gorintilerinin optik pasif kirlnimlayici (diffractive) ve
elektronik sinir aglari kullanarak gergek zamanli gérinti stper ¢6zinirlik elde
edilmesi amacglanmaktadir.

41

Akill Atis Kontrol Sistemi

Gelistirilecek atis kontrol sisteminin, derin 6grenme, makina 6grenmesi ve yapay
zeka gibi karar destek algortimalarindan faydalanip ayni anda c¢oklu hedef ¢6ziimu
sunabilme, hedef manevra tahmini, gidimli mermi havada iken ortaya gikan
onceliklere gore hedef degistirebilme, veri bagi bilgilerine gére yeni angajman
¢O6zumleri sunabilme gibi yetkinliklerle donatilmasi amaglanmaktadir.

42

Turkce Gorsel Dil Modeli

Tirkge gorsel dil modeli (Vision Language Model) bulunmamaktadir. Gorsel dil
modelleri, verilen gorseller tizerinden yazili metinler ile incelemeler yapmayi ve
resimde istenilen bilgilere kolayca erismeyi saglamaktadir. Bu kapsamda etiketli
bir veri hazirlanip, TUrkceye 6zel Vision Language Model (VLM) gelistiriimesi
amagclanmaktadir.

43

Yapay Zeka ile Elektronik Kart Tasarimi

Elektronik kart tasarimi yiiksek 6lgiide uzmanlik ve tecriibe gerektirmektedir. Bu
konu ile ilgili olarak, i) otomatik yerlesim ve yonlendirme (placement and routing)
ve ii) gl¢ tuketimini azaltmak/sinyal bitunligini arttirmak amaciyla devre
tasarimi yapabilen derin 6grenme tabanl modeller gelistirilecektir. Bu modeller
belirli formatta (structured) ya da bu konu icin ince ayar islemi (fine tune)
gerceklestirilmis biylk dil modelleri ile yazi olarak girdi alabilen yapilar
tasarlanmasi amaglanmaktadir.

44

Sird Drone ile Akilli Gozetleme Sistemi

Yapay zeka destekli siirli drone ile gbzetleme sistemleri, birden fazla insansiz hava
aracinin (IHA) es zamanli ve koordineli bir sekilde calisarak genis alanlarin
gozetimini gerceklestirdigi yenilikgi bir teknolojidir. Bu sistemlerin; askeri, sinir
glvenligi, arama-kurtarma operasyonlari, yangin tespiti, tarim ve sivil glivenlik gibi
bircok alanda kullanim alani bulunmaktadir. Gelistirilen sistem, drone'lari; takvim
glind, saat, belirli noktalarin dnemlilik parametreleri gibi girdilere gore dinamik
olarak yerlestirecek, drone'larin batarya durumlarina gére merkeze gitme
zamanlarini optimize edecek, bu sirada drone yerlesimlerini devamli olarak tekrar
diizenleyecektir. Yazi olarak girdi alip, gbzetleme sirasinda bu girdilerin
tespitini/takibini yapabilecektilmesi amacglanmaktadir.

45

Pekistirmeli Ogrenme Modellerinin Transferinde Genellenebilirligin
Korunmasi

Similasyon ortami ve gercgek sistemlerin model dinamikleri arasinda farklar
olusabilmektedir. Similasyon ortaminda gelistirilen modeller gergek sisteme
entegre edilirken bu farklardan kaynakli olarak gelistirilen yapay zeka modelinin
performansi olumsuz etkilenmektedir. Bu problemi azaltmak ve/veya ortadan
kaldirmak igin simiilasyondan gergek sisteme entegrasyon yerine daha kompleks
bir similasyona adaptasyon gerceklestiriimesi amacglanmaktadir.
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Kizilotesi bantta farkli sensor tiplerinden alinan datalarin
ortama/zamana uygun otomatik gosterimi

LWIR,MWIR,SWIR,NIR sensorlerinden en az ikisini iceren bir cihazda kullanicinin
kullanim aliskanligini 6grenen yapay zeka destekli sistemin kullaniciya uygun
kosullar icin uygun sensori sunmasi amaclanmaktadir.

47

Dijital Hareketli Harita Sistemlerinde Yapay Zeka Tabanl Rota
Optimizasyonu

Ucak ve helikopterlerin degisen hava kosullari, hava trafigi ve arazi yapisi gibi
dinamik faktorlere bagli olarak en uygun rotayi belirlemesi zor olabilmektedir.
Yapay zeka algoritmalari kullanarak dijital hareketli harita sistemleri icin dinamik
rota optimizasyonu saglayarak ugus givenligini artirir ve yakit verimliligini
maksimize etmek amaglanmaktadir.

48

Arazi ve Engel Farkindalik Sistemlerinde Derin Ogrenme Tabanli
Engel Tanima ve Siniflandirma

Geleneksel sistemler, arazi ve engelleri tanimlamada ve siniflandirmada yetersiz
kalarak, bu da yanls uyarilara ve kazalara yol agabilmektedir.

Derin 6grenme tabanli engel tanima ve siniflandirma algoritmalariyla arazi ve
engellerin daha dogru bir sekilde algilanmasini ve siniflandiriimasini saglayarak,
pilotlara daha glivenilir uyarilar sunmasi amaglanmaktadir.

49

Sentetik Goris Sistemlerinde Yapay Zeka Tabanh Gériinti lyilestirme

ve Veri Entegrasyonu

Sentetik goris sistemleri, distik goris kosullarinda veya karmasik cevresel
durumlarda yetersiz kalabilmektedir. Yapay zeka tabanli goriinti iyilestirme ve veri
entegrasyonu teknikleri kullanarak, sentetik goéris sistemlerinin performansi
arttirilabilmektedir. Bu sayede, pilotlarin daha net ve dogru gorsel bilgiye sahip
olmasini saglamak ve diistik goris kosullarinda bile glivenli ugus yapmalarini
olanak sunmasi amacglanmaktadir.

50

Cevresel Durum Tahmini icin Yapay Zeka Destekli Hava Durumu ve
Trafik Analizi

Ugus sirasinda hava durumu ve trafik kosullarinin anlk degisimleri pilotlar igin
blyik zorluklar olusturabilmektedir. Yapay zeka tabanli ¢evresel durum tahmini
sistemleri kullanilarak, gercek zamanli hava durumu ve trafik verilerini analiz
edilmesi ve pilotlara daha dogru ve glincel bilgi saglamasi amaglanmaktadir.

51

Otonom Ugus Sistemlerinde Sentetik Goris ve Arazi Farkindahk
Entegrasyonu

Otonom ugus sistemleri, karmasik arazi ve engel kosullarinda gtivenli bir sekilde
hareket etmekte zorlanabilmektedir.

Yapay zeka destekli sentetik goriis ve arazi farkindalik sistemlerinin entegrasyonu
ile otonom ugus sistemleri, cevresel kosullari daha iyi anlayabilmesi ve glivenli
manevralar yapabilmesi amacglanmaktadir.

52

Otonom Ugak inis Sistemlerinde Derin Ogrenme Tabanli Gériintii
isleme Teknikleri

Kotu hava kosullari veya disiik goris mesafesi, ugaklarin glivenli bir sekilde inis
yapmasini zorlastirabilir.

Derin 6grenme tabanli goérinti isleme teknikleri kullanarak, ugaklarin inig
esnasinda cevresel kosullari daha iyi algilamasi ve dogru inis manevralarini
gerceklestirmesi amacglanmaktadir.

53

Ucak Trafik Yonetiminde Yapay Zeka Tabanli Carpisma Onleme
Sistemleri

Yogun hava trafigi, ucaklar arasinda ¢arpisma riskini artirmaktadir ve mevcut
sistemler bu riski yonetmekte bazi durumlarda yetersiz kalmaktadir.Bu sebepten
dolayi, gelistirilecek sistem yapay zeka tabanlh teknolojiler kullanilarak ugaklarin
konum ve hiz verilerini analiz ederek potansiyel ¢carpisma senaryolarini 6nceden
tespit edip pilotlara uygun kaginma manevralari 6nermesi amaglanmaktadir.

54

Otonom insansiz Hava Araglarinda (iHA) Yapay Zeka Tabanh Tehdit
Algilama ve Kaginma Sistemleri

iHA'lar, gdrev esnasinda beklenmedik tehditlerle karsilasabilmektedirler.
Geleneksel sistemler bu tehditleri algilama ve kaginmada yetersiz kalabilir.
Yapay zeka algoritmalari kullanarak iHA'larin tehditleri gercek zamanli olarak
algilayip, uygun kacinma manevralarini otonom bir sekilde gerceklestirmesi
amaclanmaktadir.

55

Savas Alaninda Durumsal Farkindalik i¢in Yapay Zeka Destekli Veri
Flzyonu

Savas alaninda farkli sensérlerden gelen verilerin birlestirilmesi (veri flizyonu) zor
ve karmasik bir slirectir. Bu sliregte yapilan hatalar, yanhs kararlar alinmasina
neden olabilmektedir. Yapay zeka teknolojileri kullanilarak gesitli sensorlerden
gelen verileri anlik olarak analiz edip birlestirilmesi amaglanmaktadir.

56

Siber Glvenlik icin Yapay Zeka ile Anomali Tespiti ve Tehdit Analizi

Potansiyel siber saldirilarin yapay zeka tabanli anomali tespit sistemleri ile
onceden tespit edilmesi amacglanmaktadir. Sistem tespit edilen anomalilere
kullaniciya anhk olarak bildirecek ve ayni zamanda anomaliler kayit (log) dosyasi
olarak saklanacaktir.

57

insansiz Kara Araglarinda (iKA) Otonom Navigasyon ve Engel
Algillama

iKA'larin karmasik ve dinamik ortamlarda giivenli ve etkin bir sekilde hareket
etmekte zorlanmaktadir. Geleneksel navigasyon sistemleri bu gereksinimleri
karsilamakta yetersiz kalabilmektedir.

Yapay zeka tabanli otonom navigasyon sistemleri ile iKA'larin gevrelerini
algilayarak, engelleri tespit edip glivenli rotalar belirlemesi amaclanmaktadir.
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Es zamanh konum belirleme ve haritalama (Visual SLAM)

Yapay zeka teknikleri ile cihazin/robotun bilinmeyen bir ortamin haritasini
olustururken ayni anda cihazin/robotun bu ortam icindeki konumunu belirlemesini
amaclanmaktadir.

59

Goruntudeki blur etkilerinin giderilmesi (Non-homogeneous
deblurring/deconvolution)

Farkh nedenlerden olusan ve goriintiiniin merkezinden kenarlara dogru farkh
karakteristik sergileyebilen blur etkilerinin yapay zeka teknikleri ile giderilmesi
amaclanmaktadir.

60

Gergek Zamanh Sistemlerde ¢oklu nesne tespiti ve takibi (Multi
Object Detection and Tracking in Real Time Systems)

Klasik hedef takip algoritmalarinin yerine derin 6grenme tabanli coklu hedef tespit
ve takip algoritmalarinin gelistirilmesi amacglanmaktadir.

61

Kizilétesi gorintiilerde derinlik tahmini (IR Depth Estimation)

Kizilotesi goriintiler kullanarak derinlik tahmini yapmayi amaglamaktadir. Bu
¢alisma, kizilétesi sensorlerin sagladigi verilerle, disik 151k ve zorlu gevresel
kosullarda yiksek dogrulukta derinlik haritalari Gretebilmeyi amaglamaktadir.

62

Kizilotesi videolar Gzerinden anomali tespiti ve davranis analizi (IR
Video Anomaly Detection/Behaviour Analysis)

Kizilotesi videolar lizerinde anomali tespiti ve davranis analizi yapmayi
amaclamaktadir. Bu calisma, giivenlik ve gozetim sistemlerinde olagan disi
davranislarin ve hareketlerin tespit edilerek kullaniciyr anlik olarak uyari verecektir.
Uyarilar sistem tarafindan kayit altinda tutularak raporlanabilecektir.

63

Gorintd isleme methodlarinin derin 6grenme tabanli izleyicilerin
performansina etkisi (Image Processing Methods Performance Effect
on Deep Trackers)

Image processing methodlarinin derin 6grenme tabanli izleyicilerin performansina
etkilerini arastirmayi amacglamaktadir. Bu ¢alisma, farkli methodlarin izleme
dogrulugu ve hassasiyeti Gzerindeki etkilerini incelemeyi amaglamaktadir. Sonuglar
istenilen bitirme tezinin formatina uygun olarak raporlanacak varsa kaynak kodlari
ile birlikte teslim edilecektir.

64

Sensor Verileri icin Agiklanabilir Kestirimci Bakim

Sensor verilerini kullanarak kestirimci bakim siireglerini daha anlasilir ve glivenilir
hale getirmek icin SHAP ve LIME gibi aciklanabilir yapay zeka (explaniable Al)
yontemleri uygulanmaktadir. Bu ¢alisma, bakim kararlarinin daha seffaf ve
yorumlanabilir olmasini saglayarak endistriyel bakim sireglerini iyilestirmeyi
amaclamaktadir. Gelistirilecek yazilim/sistem sensor verilerini girdi olarak alacak
ve aciklanabilir yapay zeka yontemleri ile kestirimci bakim 6nerileri Gretecektir.

65

Hava Araglarinda RUL Tespiti

Hava araclarinin kalan kullanim émrini (RUL) belirlemek igin veri analizi ve yapay
zeka teknikleri kullaniimaktadir. Bu ¢alisma, hava araglarinin bakim ve onarim
sireclerini optimize etmek amaciyla, arizalarin dnceden tahmin edilmesini
hedeflemektedir.

66

Buyuk Dil Modellerinin Karar Verme Siireglerinin Tirkge igin
incelenmesi

SHAP, LIME ve Attention mekanizmalari gibi a¢iklanabilir yapay zeka (XAl)
teknikleri kullanilarak, modellerin verdikleri kararlarin arkasindaki nedenler
(Turkge 6zelinde) incelenebilir. Cesitli XAl tekniklerinin biiylk dil modellerine nasil
uygulanabilecegini ve bu tekniklerin dogruluk, givenilirlik ve tutarlilik agisindan
nasil performans gosterdigi karsilastirilmasi amaglanmaktadir. Performans
gostergeleri detayh olarak raporlanarak bitirme tezi olarak sunulacaktir.

67

RAG Destekli LLM'lerle Tirkce Soru-Cevap Sistemlerinin Gelistirilmesi

Biyik dil modelleri (LLM)’'ne RAG (Retrieval-Augmented Generation)
entegrasyonu saglanarak LLM’lerin daha dogru ve kapsamli yanitlar Giretilmesi
hedeflenmektedir. Farkli RAG yapilandirmalari ve dil modeli kombinasyonlari test
edilerek, en verimli ve etkili ydontemler belirlenerek bu yontemler ve basarim
metrikleri raporlanacaktir. En basarili kombinasyon ile devam edilerek Tirkce Soru-
Cevap sisteminin gelistirilmesi amaglanmaktadir.

68

Kapali aglarda calisan yapay zeka gorlinti asistanlari

Kapali (i¢) agda galisabilecek bu sistem, agik kaynak modelleri kullanilarak
gelistirilecektir. Harekat ortaminin her gecen giin daha mobil ve karmasik hale
gelmesi, kesif ve gozetleme sistemleri ile nesne siniflarinin (insan, hayvan, arag,
silah, techizat vs.) dogru bir sekilde tespit edilmesinin ve kiymetlendirilmesinin
Onemini artirmaktadir. Bu kapsamda, goriintii asistani model, sabit ve hareketli
termal kameralar (6zellikle IHA) vasitasiyla alinan agik kaynakli gériintiler ile
egitilecektir. Gelistirilecek model; nesne tespitlerinin yapilmasi, gorintilerin
iyilestirilmesi, hedef analizlerinin yapilmasi vb. konularda karar destek sistemi
olarak kullanilmasi amaglanmaktadir.
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Kapali aglarda calisan yapay zeka tahminleme/6ngori asistanlari

Kapal agda calisabilecek bu sistem, mevcut acik kaynak modellerini kullanarak
gelistirilmesi planlanmaktadir. Gelistirilecek model gesitli bilgi sistemlerinde ve
veri tabanlarinda yer alan icerikler ile egitilecek ve gelecege yonelik cesitli
tahminler (operasyon planlamasi, tehdit analizi, maliyet analizi vs.) yaparak karar
verme slireglerine yardimci olacaktir. Kapal agda ¢alisabilen, karar destek
sistemleri olarak kullanilacak yapay zekd tahminleme/6ngoru asistanlari
olusturulmasi amaglanmaktadir.

70

Hava Araci Seyrusefer ve Tam Durumsal Farkindalik Otomasyonu

Gelisen hava araclarinin urettigi ve topladigi verilerin pilot/pilotlar tarafindan tam
olarak gorilmesi ve zamaninda degerlendirilerek gerekli kararlarin uygulanmasi
her gecen giin zorlasmakta ve potansiyel uygulanabilir karmasik hususlar yerine
pilotlarca takip edilebilen basit islemler ylritilmektedir. Hava araclarinin
seyrisefer ve durumsal farkindalik operasyonlarinda toplanan buyik verinin yapay
zeka ile siurekli cozimlenerek, sadece kritik pilotaj kararlarinin pilot tarafindan
verilmesinin ve kalan ylritimlerin yapay zeka yonetim sistemince uygulanmasi
amaclanmaktadir.

71

Derin Ogrenme Algoritmalari Kullanilarak Uydu Goériintiilerinden 3
Boyutlu Model Goriintiisii Olusturulmasi

Derin 6grenme tabanli yontemler kullanilarak Google Earth vb. acgik kaynak uydu
gorintilerinden, ilgili bolgenin 3-boyutlu modeli olusturulacaktir. Gelistirilecek
yontem, 3 boyutlu modeli olmayan bolgelerin gérinimiiniin kestirilmesi ve ilgili
bolge hakkinda daha kapsamli bir bilgi edinilmesi konularinda fayda saglayacaktir.




